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BIRCHER
mak Uzere gaklay\n Smart Access

Primelec B
PrimeScan B

Otomatik stirme kapilarin acilmasi ve emniyete alinmasi igin kombine AIR/Radar Sensérii

Daha sonf@ kullan

Orijinal isletim kilavuzu

Genel konular

PrimeTec B
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_N @ Kapak ® Sabitleme delikleri (® Radar LEDi: yesil (sag)
= —§§§i @ AR 151k pgncergsi ® AR LEDi: kirmizi (sol) AIR ayar donanimi
LSl (@ Kablo gegis yeri @ Fonksiyon tusu (kirmizi) @) Radar modiilii
a) kirmizi LED b) yesil LED pimetec @ Kisa kilavuz Deger tusu (siyah) @®) LED gostergesi
Kl ciivenlik bilgileri
—Kapi givenligi ile ilgili ulusal ve uluslar arasi yonetmeliklere riayet —Uygulamanizin giivenlik fonksiyonlarini her zaman bir bittin olarak
edin. goriin, asla sadece tek hir tesis kismina iligkin olarak gdrmeyin.
—Sensor montaji ve isletime alma sadece egitimli uzman personel —Sensoriin ve kapi sisteminin risk degerlendirmesi ve dogru kurulumu
A tarafindan uygulanmalidir,

tesisatginin sorumluluk alanina girer.

—Elektronik ve optik yapi pargalarina temas edilmesinden kaginiimalidir.
—Kapi tahriki ve boyunduruk profili usultine uygun bir sekilde

—Cihaza miidahale edilmesi ve onarimlari yalnizca imalatgi firmasi
tarafindan gerceklestirilir.

—Cihaz yalnizca giivenli elektriksel ayirmaya sahip emniyetli algak geri- topraklanmalidir.
lim (SELV) ile igletilmelidir.
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Isletime alma

isletime alma icin onerilen siirec: (D) Montaj (2) Baglama (3 Baslatma
n Montaj

1. Kapag ¢ikartin 3. Kablolar dégeyin ve baglayin
@ 2. Aktif kizilétesi (AIR) alan genisligini ayarlayin (bkz. Bslim 2.1) 4. Sensorti monte edin
IEXH AIR alan genisliginin ayarlanmasi (PrimeTec / PrimeScan)
Sensor optiginin 6ntinde bulunan katlanir plastik kapak sayesinde AIR alaninin genisligi ayarlanabilmektedir.
1

* 000000000000 isligi
000000000000 Alan genisligi
23mx02m

K"apaksu sensi.ir:. 22 m'de
tlim 1ginlar aktiftir

Montaj

1. itin
2. Bastinin & tik!

11.3mm 9mm

Olanakli ayarlar (2.2 m'lik montaj yiiksekliginde kiitle)

A, D kapsama A, C, D kapsama C, D kapsama A, B, D kapsama A, B kapsama
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m Sensoriin montaji

1. Matkap sablonunu pozisyona getirin SR \\"

2. Matkapla delikleri agin, matkap . ===}
sablonunu cikartin

3. Kablolar déseyin ve sensorii monte edin 2

* Fabrika ayar 1



BEN Erektriksel baglantilar
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PrimeTec B/ PrimeScan B

1 bevaz Kumanda

Elektrik akimi beslemesi :. 2 kahverengi!
| Radar cikisi E
| Test hé{;
| Fotosel cikisi E

n Baslatma

®

Baslatma

¢

Elektrik akimi beslemesini agmadan ONCE kapi sisteminin olagan ortamina ait olmayan
tiim nesneleri kapi bolgesinde uzaklastirin. Kapi bolgesinde kimsenin durmadigindan kirmizi LED  yesil LED
emin olun, aksi takdirde dogru bir isletime alma miimkiin olmaz.

Ardisik yanip sonme ile sensoriin baslatiimasi (alisma) gsterilir
(stire 20 - 25 saniye).Baslangic sirasinda, firmware stirtimii (FXXX) gortntilenir

Baslatma islemi tamamlandiktan sonra kirmizi/yesil LED ancak bir algilama gerceklegirse yanar.

Bu konumda sensor isletime alinmistir. Daha fazla ayar gerekirse, asagidaki bolimlere atifta bulunulur.

n Mekanik ince ayar
XN AR alani (PrimeTec / PrimeScan)

Edim acisinin ayar civatasindaki
ayarlari:

Edim: - 5° ... +7° kademesiz

IEEA Radar alani (PrimeTec)

Egim acisinin maniiel ayan Genis radar alam 90° déndiiriin | Dar radar alam
0° ... +90° 5°'lik !
adimlarda

Cevirme acisinin maniiel

ayar
— 20° ... +20° 5°'lik
adimlarda

min.=0.5mx 0.25m (GxD)
maks. =4 mx2m(GxD)

min.=0.16 m x 0.8 m (GxD)
maks. =2 x4 m (GxD)

n Maniiel yapilandirma (Tus kumandasi)

Otomatik Yapil. modu Sec Sec Fonks./Parametre Secime geri Otom. geri
Radar| |AIR
g lco| /O roo oo r oo I ® ole} A ©®
' — L — L — - - — - —>
i
: L 3
Genel
== A Otomatik Mod Kirmizi tus: K . Her iki tusa

t Test Aktif degistir P"m'z' tug: basin

@ Radar Cikisi Her iki tusa Radar, Fotosel ve | Siyah tus: s?;iraetturg_seg Her iki tusa "1 dak sonra otomar
Kumanda tugu Acik kisaca basin Genel arasinda Seg Parametre-de“erini basin tik olarak Otomatik
kirmizi (Fonksiyon) | @ Fotosel Cikist gegis ser 4 Moda" (A) geri
siyah (Deger) Acik gider

* Bagka parametreye anahtarlamada deger kaydedilir
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Arnizalarin giderilmesi

Hatali tetiklemelerin giderilmesi
k|rm£ EED yesLLED ortaya cikan hata Giderim
) _| 1. Radarin agisini kapidan daha uzaga ayarlayin.
Kapi kapatildiginda radar tetiklemesi
2. Radarin alan biyiikligin uyarlayin.
siirekli 1. Sensoriin dogrudan yakininda aydinlatmalari (6rn. FL lambalari) dnleyin.
yanmiyor yanar Belirli bir yabancr etki olmaksizn 2. Sensoriin yakininda hareketli nesneler (bitkiler, reklam levhalari vs.)
. . bulundurulmamalidir.
hatali radar tetiklemesi - TSI
3. Yogun sensor titresimlerini 6nleyin
4. Yakin cevrede ikinci bir radar sensoriintin muhtemel etkisi (oldukca olasilik digi)
Kapi kapatildiginda AIR tetiklemesi | 1. AIR sensoriin acisini kapidan daha uzaga ayarlayin.
1. Sensdriin dogrudan yakininda aydinlatmalari (6rn. FL lambalari) énleyin.
o 2. Yerde su birikintilerini &nleyin.
stireki yanmiyor | Belirli bir yabanci etki olmaksizin 3. Yogun senscr titregimlerini Gnleyin.
yanar hatali tetikleme 4. Baska bir sensér tarafindan értiigen AIR alaninin etkisi. Yeni AIR frekansini
ayarlayin.
5. AIR hassasiyetini azaltin (degeri yiikseltin)
yanmiyor | yanmiyor | Kapi agik kaliyor 1. Temas mantiginin AIR ¢ikisini baska bir degere degistirin

Sensor ariza giderimi

K|rm|£ LED yegLLED ortaya cikan hata Giderim
0] 1: Kendinden test 1. Cihazi besleme geriliminden ayirin

yanip séner | yanip séner | | — (RAM/ROM) 2. Cihazi tekrar baglayin
B}] I/E' 2: Watchdog (Gozci) 3. Eger cihaz hatay tekrar gdsterirse veya devreye girmezse = cihaz degisimi
C o 1. Cihazi besleme geriliminden ayirin

anio séner | vanmivor IZ 5: AIR hatasi 2. Optigi temizleyin ve cizik kontrolii yapin

yanip yanmty nnEI/EI 6: AR cikigl hatasi 3. Cihazi tekrar baglayin

= 4. Eger cihaz hatay! tekrar gésterirse veya devreye girmezse = cihaz degisimi

n Teknik veriler

Teknoloji

Aktif kizil6tesi (dalga boyu: 880nm), Radar cift alan modiilii PrimeTec (24.125 GHz)

IR-Spots (noktalar) sayisi

24

IR-Spot dlciileri

3 sm x 3 sm (2.2 m montaj yiiksekliginde)

Reaksiyon siiresi

<200 ms

Montaj ytiksekligi

1.8-4m

IR-Spots acl ayari

-5° ila +7° kademesiz

Akimi beslemesi

<120mA@11.5...32VDC

Glic kapasitesi

<4 Watt

Devreye alma akimi

<240mA

Gikis (Fotosel / Radar)

Yari iletken réle: maks. kontak gerilimi 24 VAC / 34 VDC, maks. kontak direnci: 10 Q

maks. yiik akimi 40mA, maks. baglanti giicii: 500mW (AC) / 500mW (DC)

Koruma tiirii

IP 54 uyarinca gorevlere uygundur

Isletim sicakligi -20°...60°C

Olgler PrimeTec: 260 x 60 x 48.5mm (UxGxD), PrimeScan: 216 x 60 x 47.5mm (UxGxD)
Agirhk PrimeTec: 250g, PrimeScan: 180g

Omir siiresi 20 yil

n AB Uygunluk Beyani

C€ Eke bakiniz
I} weee

hid

I rcc-Rubsa

m Temas

Bu sembole sahip cihazlarin imhasi ayri olarak yapilmalidir. imha, her tilke icin belirlenmis elektrikli ve elektronik cihazlarin cevreye
duyarli sekilde imhas, iglenmesi ve geri donistiiriimesi ile ilgili yasalara uygun olarak yapiimalidir.

Bu cihaz, FCC y6netmeliginin 15. béltimiindeki beklentileri ve RSS-210 Industry Canada standardinin beklentilerini kargilamaktadir.
Uyari: Bu cihaz iizerinde, degisiklikler veya modifikasyonlar yapildi§inda, bu cihazi calistirmak icin gerekli FCC ruhsati iptal olur.

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in China




